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Практическая  работа № 11
Название практической  работы: Обработка журнала тахеометрической съемки.
Задания для практического занятия:
Обработать журнал тахеометрической съемки, вычислив превышения, отметки станций и реечных точек разомкнутого тахеометрического хода


Практическая  работа № 11
Название практической  работы: Обработка журнала тахеометрической съемки.
Цель: приобретение практических навыков по уравниванию превышений и вычислению отметок точек при тахеометрической съемке
Задачи:
1. Научиться обрабатывать журнал тахеометрической съемки
Студент должен 
уметь: самостоятельно выполнять основные камеральные геодезические работы;
знать: сущность, состав и порядок выполнения камеральных работ;

Правила безопасности: правила поведения в кабинете.
Обеспеченность занятия:
1. Учебно-методическая литература:
- методические указания
2. Рабочая тетрадь (обычная, в клетку формата А3)
3. Раздаточные материалы (инструкционные карты)
4. Калькулятор (инженерный)
5. Ручка
6. Карандаш простой
7. Линейка

Ход практической работы
1. Повторить теоретический материал по теме практической  работы 
Уравнивание превышений. Вычисление высот точек
Превышения между точками, определенные геометрическим методом, уравнивают так же, как при нивелировании трасы.
Если точки съемочного хода нивелировали тригонометрическим методом, превышения уравнивают в следующем порядке:
- составляют схему хода и ведомость высот;

- определяют сумму средних значений превышений ;
- затем вычисляют теоретическую сумму превышений между начальной и конечной точками



- разность  равна невязке;
- предельную допустимую невязку вычисляют по формуле

 (см)

в которой  (м), n – число линий хода;
если невязка допустима, поправки в превышения вводят пропорционально длинам сторон.
- по исправленным превышениям вычисляют высоты съемочных точек хода


Для каждой реечной точки определяют превышение относительно точки, с которой ее снимали. Поэтому высота реечной точки равна высоте станции плюс превышение данной точки над станцией:



2. Вопросы для закрепления теоретического материала к практическому занятию:
1. По каким формулам определяют углы наклона?
2. По каким формулам вычисляют превышения между точками?
3. В чем состоит обработка полевых материалов тахеометрической съемки?

3. Задания для практического занятия:
1. Обработать журнал тахеометрической съемки, вычислив превышения, отметки станций и реечных точек разомкнутого тахеометрического хода
Исходные данные.
Таблица №1
	Вари
ант


	Дирекцион
ный угол


	Отметки станций
	Вари
ант


	Дирекцион
ный угол


	Отметки станций

	
	
	Н1 (м)
	Н2 (м)
	
	
	Н1 (м)
	Н2 (м)

	1
	352°30'
	43.14
	45.00
	17
	315°61/
	57.31
	60.17

	2
	352043'
	44.26
	47.12
	18
	315°55'
	58.19
	61.05

	3
	352°51'
	44.73
	47.59
	19
	4316°18/
	59.37
	62.23

	4
	344°20'
	45.12
	47.98
	20
	316°01'
	60.05
	62.97

	5
	344°36'
	45.83
	48.69
	21
	317°30'
	61.19
	64.05

	6
	344°43'
	46.92
	49.78
	22
	318°44'
	62.37
	65.20

	7
	345003'
	47.33
	50.19
	23
	319°05'
	63.66
	66.52

	8
	345014'
	48.56
	51.42
	24
	319°26'
	64.11
	66.97

	9
	346°18'
	49.08
	51.94
	25
	320°16/
	65.38
	68.24

	10
	346023'
	50.33
	53.19
	26
	320°43'
	66.37
	69.23

	11
	347°15'
	51.18
	54.04
	27
	322°13'
	67.15
	70.01

	12
	3490 32'
	52.46
	55.32
	28
	322°53!
	68.39
	71.25

	13
	310°ll'
	53.93
	56.79
	29
	323°04'
	69.73
	72.59

	14
	312°33'
	54.27
	57.13
	30
	323°18'
	70.15
	73.01

	15
	312040'
	55.16
	58.02
	31
	328°19'
	71.36
	74.22

	16
	314°32'
	56.44
	59.30
	32
	326°5l'
	72.14
	75.02








Таблица №2
	Номер точек
	Разность
отсчетов по
рейке h (см)
	Отсчет по
вертикальному кругу
	Отсчет по
горизонтальному кругу
	Высота
инструмента i


	1
	2
	3
	4
	5

	Станция II

	
	
	КП
	
	I = 1.47

	Ст. III
	152.0
	357018'
	0°0'
	


	Ст. I
	134.5
	355042'
	112°24'
	


	
	
	КЛ
	
	


	Ст.III
	152.0
	2°42'
	0°0'
	


	Ст. I
	134.5
	4°18'
	112°24'
	


	5
	45.5
	8°31/
	17013/
	


	6
	56.6
	7013/
	65011'
	


	7
	48.5
	3016'
	175051'
	


	8
	44.0
	3°32'
	257°03'
	


	9
	60.0
	6°12'
	316°03/
	

	Станция III

	
	
	КП
	
	I = 1.50

	Ст. II
	152.0
	2°41'
	0°0'
	


	
	
	КЛ
	
	


	Ст. II
	152.0
	357019'
	0°0'
	


	10
	68.0
	3°18'
	24°26'
	


	11
	76.1
	2°55'
	57°58'
	


	12
	17.0
	3°38'
	124°53'
	


	13
	52.2
	4043/
	213008'
	


	14
	57.0
	4011'
	269010'
	


	15
	52.0
	4046'
	342°40'
	




Обработка журнала тахеометрического хода
1. определяем место нуля (МО) вертикального круга на каждой станции


Где КП и КЛ - отсчеты на вертикальном круге (право и лево).
К отсчетам, меньшим 90°, прибавляют 360°.
2. вычисляем угол наклона по формулам


К отсчетам, меньшим 90 , прибавляют 360 .
3. вычисленные углы наклона с указанием знака заносим в графу 5 журнала тахеометрической съемки (табл.№3). Вычисляем превышения между станциями тахеометрического хода по формуле:


где К = 100 - коэффициент дальномера,
n - разность отсчетов по рейке,
а - угол наклона,
i- высота инструмента,
v - высота визирования по рейке,
при i = v или i - v = 0


Практически превышения определяются по тахеометрическим таблицам. Найденные значения превышений округляем до 0.01 м и записываем с тем знаком, который имеет угол наклона в соответствующую графу журнала.


4. производим увязку превышений тахеометрического хода и вычисляем отметки станций тахеометрического хода. При визировании на станции превышения определяются дважды (прямое и обратное и ). Среднее превышение определяется по формуле:



Определяют алгебраическую сумму вычисленных превышений .
Фактическая невязка в превышениях тахеометрического хода определяется по формуле:


Предельно допустимую невязку в превышениях данного разомкнутого хода определяют по формуле:


Где L - длина хода в км,
d - средняя длина стороны хода в км.


Если  фактическая меньше  допустимой, производят распределение фактической невязки, пропорционально длинам сторон


5. вычисляем отметки станций по формуле:


6. превышения реечных точек определяют аналогично определению станций.
Отметки реечных точек, вычисляют по формуле:


где Нст - отметка станции, с которой снята реечная точка,
hp - превышение реечной точки над станцией.
Все вычисленные отметки реечных точек заносятся в журнал с
округлением до 0.1 м.
7. определяем горизонтальные проложения по формуле:


практически d, как и h, определяются по тахеометрическим таблицам.

Журнал тахеометрического хода.

                                                                                                                                                                                                                            Таблица № 3
	№№
точек
наблюдений

	Разность
отсчетов
по рейке
(см)
	Горизонталь-ное
проложение
(м)
	Горизонтальный
круг
	Вертикаль-ный
круг
	Угол
наклона
α = МО-КЛ
α = КП-МО
	Превышение
(м)
	Превышение
(м)
	Отметки
точек Н
(м)
	№№ точек

	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9
	10

	Ст.1   1= 1,48 м      МО = 0°00'    l = v = 0   ориентировка на ст. П.

	
	
	
	
	КП
	
	
	
	
	

	Ст. II
	134.5
	133.8
	0°00'
	4017/
	+ 4°17/
	+ 10.01
	
	
	Ст.П

	
	
	
	
	КЛ
	
	
	
	
	

	Ст.П
	134.5
	133.8
	
	355°43'
	+ 4°17'
	+ 10.01
	
	
	Ст.П

	
	
	
	
	КЛ
	
	
	
	
	

	1
	72.0
	72.0
	62°07/
	1°12'
	- l012/
	-1.51
	
	
	1

	
	
	
	
	КЛ
	
	
	
	
	

	2
	30.5
	30.4
	137°27'
	3°28'
	- 3°28'
	- 1.83
	
	
	2

	
	
	
	
	КП
	
	
	
	
	

	3
	60.00
	59.9
	300°17'
	2°20'
	+ 2°20'
	+ 2.44
	
	
	3

	
	
	
	
	КП
	
	
	
	
	

	4
	58.5
	58.4
	339°39'
	20 25'
	+ 2025'
	+ 2.46
	
	
	4
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